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Este simbolo indica instrucciones o notas relativas a la seguridad a las que se debe
prestar una atencion especial.

ﬂ Este simbolo indica informaciones Utiles para el funcionamiento correcto del producto.
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1. Advertencias generales de seguridad

“Instrucciones importantes para la seguridad de la instalacion.
Una instalacion incorrecta puede causar graves danos”

Este manual de instalacidn estd exclusivamente dirigido a personal cualificado.
Lainstalacion, las conexiones eléctricasy las regulaciones deben realizarse aplicando
con rigor la buena técnicay respetando la normativa vigente.

Lea detenidamente las instrucciones antes de comenzar la instalacion del producto.
Una instalacién incorrecta puede ser causa de peligro.

A El material del embalaje [plastico, poliestireno, etc.) no se debe tirar al medio
[ ambiente y debe mantenerse fuera del alcance de los ninos, porque es una
potencial fuente de peligro.

Antes de proceder con la instalacion, compruebe que el producto se encuentra en
perfectas condiciones.
No instale el producto en ambientes ni atmoésferas explosivas: la presencia de gases
o humos inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.
Los dispositivos de seguridad (fotocélulas, costas sensibles, paradas de emergencia,
etc.] debeninstalarse teniendo en cuenta: las normativasy directivas vigentes, el rigor
en la buena técnica, el lugar de instalacion, la légica de funcionamiento del sistema
y las fuerzas creadas por el automatismo.
Antes de conectar la alimentacién eléctrica, compruebe que los datos de la placa
corresponden a los de la red de distribucion eléctrica. En la red de alimentacion
eléctrica, prevea un interruptor/seccionador omnipolar con distancia de apertura de
los contactos igual o superiora 3 mm.
Verifique que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una
proteccion de sobrecorriente adecuados, de conformidad con las practicas de la buena
técnicay las normativas vigentes.
Cuando sea requerido, conecte el automatismo a una instalacién de puesta a tierra
eficaz, realizada siguiendo la normativa vigente en materia de seguridad.
Durante las operaciones de instalacién, mantenimiento y reparacion, desactive la
alimentacion antes de abrir la tapa de acceso a los componentes eléctricos.
Los componentes eléctricos solo deben manipularse utilizando manguitos con-
ductivos antiestaticos conectados a tierra. El fabricante del dispositivo declina
toda responsabilidad derivada de la instalacion de componentes incompatibles con
la seguridad y el buen funcionamiento del aparato.
Utilice solo recambios originales para la reparacion o la sustitucion de los productos.

1.1 Funciones de seguridad

El cuadro electrénico CS12M dispone de las siguientes funciones de seguridad:
- deteccién de obstaculos con limitacion de las fuerzas;
El tiempo de respuesta maximo de las funciones de sequridad es 0,5 s. El tiempo de reaccién
a la averia de una funcién de sequridad es 0,5 s.
Las funciones de seguridad satisfacen las normas y el nivel de prestaciones que se indican a
continuacion:

EN ISO 13849-1:2008 Categoria 2 PL=c

ENISO 13849-2:2012
No se puede eludir la funcién de seguridad ni de forma temporal ni de forma automatica. No
hay aplicada ninguna exclusién de averia.
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2. Declaracion CE de conformidad

Elfabricante Entrematic Group AB con sede en Lodjursgatan 10, SE-261 44 Landskrona, Sweden
declara que el cuadro electrénico tipo Ditec CS12M es conforme a los requisitos de las siguien-
tes directivas CE:

Directiva EMC 2004/108/CE;
Directiva de baja tensién 2006/95/CE.
Directiva R&TTE 1999/5/CE.

Landskrona, 07-04-2014 Marco Zini
[President & CEOQ)
7
/.-"?-ﬂ'u—o—u:.f,"f?fé- ___|,_,..---
) |
- ¥ /)
3. Datos técnicos ‘
Descripcion NES300EHP NES400EHP
Alimentacion 230 V~ 50/60 Hz 230 V~ 50/60 Hz
Salida motor 24 V= 12 A méax. 24 V= 14 A méx.
Alimentacion accesorios 24\V=03A 24 V=03 A
Temperatura ambiente -20°C-+55°C -20°C-+55°C
Cddigos radio 100 100
memorizables 200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2]
Frecuencia radio 433,92 MHz 433,92 MHz
Descripcion NES600EHP NES1000EHP
Alimentacion 230 V~ 50/60 Hz 230 V~ 50/60 Hz
Salida motor 24 V= 16 A méx. 24 N= 20 A méax.
Alimentacién accesorios 24\N=03 A 24NV=0,3 A
Temperatura ambiente -20°C-+55°C -20°C-+55°C
Cddigos radio 100 100
memorizables 200 [BIXMR2] 200 [BIXMR2]
Frecuencia radio 433,92 MHz 433,92 MHz

E
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4. Mandos

Mando
1 ——— 2 NA
| — N.A
1 ——— 4 NA
| — N.A

| ——t— 6 NC.

| —t—8 NC.

I ——t — 9 IN.C.

1 ——— 20 N.A.

ATENCION: conecte con puente todos los contactos N.C. que no se utilicen. Los bornes

Funcion
CIERRE
AUTOMATICO

APERTURA
CIERRE
PASO-PASO

APERTURA

PARADA DE SEGURIDAD

SEGURIDAD
EN CIERRE

STOP

APERTURA
PARCIAL

Descripcion
El cierre permanente del contacto habilita el cierre au-
tomaticosiAC=> |- 2
El cierre del contacto activa una maniobra de apertura.
El cierre del contacto activa una maniobra de cierre.

Con la seleccion BC > §—=>1- G el cierre del con-
tacto activa una maniobra de apertura o cierre en
secuencia: apertura-stop-cierre-apertura.
ATENCION: si esta activado el cierre automatico, la
duracion de la parada se selecciona mediante la se-
leccion JC > 76,

La secuencia “apertura-stop-cierre-apertura” se
puede cambiar a “apertura-stop-cierre-stop-aper-

tura” JC > PP.

Con la seleccion BC >G> |- 3. el cierre del con-
tacto activa la maniobra de apertura.

Laaperturadelcontactode seguridad detiene eimpide
todo movimiento.

NOTA: para configurar las varias funciones del con-
tacto de seguridad, consulte las configuraciones del
parametroHP > 5M.

La apertura del contacto de sequridad provoca la in-
version del movimiento (reapertura) durante la fase
de cierre.

Con la seleccion B = 50— ON. con el automatis-
mo parado, la apertura del contacto impide cualquier
maniobra.

Con la seleccion > 50 > OF. con el automa-
tismo parado, la apertura del contacto impide sola-
mente la maniobra de cierre.

La apertura del contacto de seguridad provoca la pa-
rada del movimiento.

El cierre del contacto activa una maniobra de apertura
parcial.

Con el automatismo detenido, el mando de apertura
parcial efectda la maniobra opuesta a la que haya pre-
cedido a la parada.

con el mismo néimero son equivalentes.
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4.1 Introduccion de la tarjeta de acoplamiento (AUX]

Para acceder al alojamiento de las tarjetas de acoplamiento [AUX], corte la tapa del
cuadro electrénico como se indica en la figura.

4.7 Costa de seguridad autocontrolada SOFA1-SOFA2 o

Mando Funcion Descripcion
SAFETY TEST Introduzca el dispositivo SOFA1-SOFA2 o GOPAVRS
en el correspondiente alojamiento para tarjetas de
GOPAV i
acoplamiento AUX.
FY:l FY:l Si la prueba fracasa, se mostrara en la pantalla un
mensaje de alarma.
| —t % N.C PARADA DE Con la seleccion P > 5 > S 4l conecte el contacto
SEGURIDAD de salida del dispositivo de seguridad a los bornes 1-6
delcuadroelectrénico [en serie con el contacto de salida
de la fotocélula, si lo hubiera).
| —t 38 N.C SEGURIDAD Con la seleccion HP = I~ 54l conecte el contacto
EN CIERRE de salida del dispositivo de seguridad a los bornes 1-8

delcuadroelectrénico (en serie con el contacto de salida
de la fotocélula, si lo hubieral.
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Ejemplos de instalacién de costa de seguridad autocontrolada
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5. Salidasy accesorios

Salida Valor_ Descripcion
Accesorios
Alimentacion accesorios.
o+ Salida para alimentacién accesorios externos.
E E 24V=03 A NOTA: la absorcion maxima de 0,3 A corresponde a la suma
de todos los bornes 1.
L1 El piloto de cancela abierta (1-13) no se cuenta en los 0,3 A in-
dicados arriba, el valor maximo que se debe considerar es 3W.
Si se utiliza el receptor radio GOL868R4 (868,35 MHz), conecte
EE GOL148REA el cable de antena (90 mm) suministrado.
=]
| S——
Intermitente.
BE Se pueden seleccionar las configuraciones de predestello
+LP- LAMPH desde el mend de tercer nivel AP > W0 y/o AP > WL .
24 V=25 W

|

Lampara estado automatismo [proporcional)
La luz se enciende con el automatismo abierto L >0 >0ON
La luz se apaga con el automatismo cerrado.

26V=3 W La luz parpadea con frecuencia variable durante el movimiento

del automatismo JC>01L >0F.

N
~o| (T
o

(|
|

G1 - Entrada General Purpose
El funcionamiento de la entrada G1 se puede seleccionar en

elmend AP>G 1.

G3 - Salida General Purpose
Elfuncionamiento de la salida G3 depende deltipo de seleccién
de la entrada G1.
SY-Sis 1> 5 Y, G3funciona como salida de sincronis-
mo para automatismos en paralelo o interbloqueados.
Con esta configuracion, el modo ES - Energy Saving no
10 mA max. se permite.
41 - Si el test de seguridad (5 Y4 o P Y)) esté habilitado en
almenos unaoambasentradas 5 y JJH, el G3 funciona
como salida paraeltestde los dispositivos de seguridad.
30 - En aplicaciones con paneles solares, G3 funciona
como positivo permanente a 24V max. 10 mA que se debe
conectar con contactoN.A.a G1 (aperturay/o paso-paso).

-1
(]

)|
=

Luz de cortesia externa.

Es posible conectar una luz de cortesia externa que se activa
durante 180 s con cada mando de apertura [total o parcial),
paso-paso y de cierre.

Se puede acceder al borne C-NO retirando la tapa
presente en el lado izquierdo en la base del cuadro
electrénico.

230 V=~ 400 W ﬂ‘ A efectos de los requisitos esenciales de las Normas

|

=
=

vigentes, vuelva a cerrar la tapa una vez efectuadas
las conexiones con el borne.

LN é ATENCION: utilice cable de doble aislamiento
y fijelo con el sujetacables suministrado

Las configuraciones de la salida de la luz de cortesia se
pueden modificar mediante las selecciones AP > 1} S0 AP

>LUAP->LEG
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Valor

Salida Accesorios
SOFAT1-SOFA2
GOPAV
AUX LAN4S
LAB9
RDX GOLR
[oe] GOL848R

4’ Micro -B conector

COM

I BIXMR2

DIA

Descripcion

El cuadro electrénico incorpora un alojamiento para las tar-
jetas de mando y de seguridad de acoplamiento.

La accion de la tarjeta de mando se puede seleccionar me-
diante la seleccion BC > AM.

ATENCION: la introduccion y extraccion de la tarjeta de aco-
plamiento se debe realizar sin que haya alimentacion eléctrica.

El cuadro electrénico estéd dotado de un alojamiento para tarjeta
de acoplamiento tipo receptor radio GOLR-GOL868R.

El funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento se selecciona
mediante la seleccion JC > F M

ATENCION: la introduccién y extraccion de las tarjetas de aco-
plamiento se debe realizar sin que haya alimentacion eléctrica.

Conexion de alimentacién de red, motor, microinterruptor de
desbloqueo y cableado del tipo de automatismo (configurados
de fabrica)

El cuadro electrénico esta dotado de una entrada USB para
la conexion de memorias USB para la actualizaciéon del FW
o para la descarga del cuadro electrénico de datos para el
diagndstico, mediante cable Estandar -A receptacle, Micro
-A conector [no suministrado por nosotros).

Permite ademas la conexion al PC para la gestion con soft-
ware AMIGO mediante cable USB Estandar-A conector, Mi-
cro -B conector.

i

f ATENCION: desconecte el cable de la entra-

Para obtener mas informacion, consulte el
manual de la NES100USB kit.

da USB solo después de haber desconectado
el periférico de la barra de tareas de Win-
dows.

COM - Permite guardar las configuraciones de funciona-
miento mediante la funcion 5 F > J)%.

Las configuraciones memorizadas se pueden abrir mediante
lafuncion SF >R

COM - El médulo de memoria permite memorizar los radiocontro-
les. En caso de sustitucion del cuadro electronico, el médulo de
memoria en uso puede introducirse en el nuevo cuadro electrénico.
ATENCION: la insercién y la extraccion del médulo de me-
moria deben efectuarse sin alimentacion eléctrica.

DIA - Conexién LED diagnéstico automatismo.

occo apagado Falta de alimentacion.
Alimentacion de red presente, pero can-
1 parpadeo |cela detenida a la espera de mandos.
®@oco .
cadabs Eventuales anomalias externas no son
detectadas por los LED de diagnéstico.
parpadeo  |Alimentacion de red presente, funciona-

@ oo | sincrono con |miento regular. LED intermitente sincrono

LAMPH con la salida +LP- (LAMPH)
- 1 parpadeo |Alimentaciéon de red ausente, funciona-
cada 10s  |miento con baterifas.
o« | acceso fijo |Solicitud de mantenimiento (alarma V0)
coe | Accesofijo |Puertade desbloqueo abierta.
oo 1 parpadeo |Alarma permanente (ver ALARMAS y/o
« cadals DETECCION DE AVERIAS)
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Salida Valor. Descripcion
Accesorios

LSW LSW - Kit de interruptores de fin de carrera magnéticos
NES100FCM | lopcional en Ditec NES300 y NES400).
L]

6. Selecciones

Jumper Descripcion OFF ON
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Regulaciones
B

7.1 Encendido y apagado de la pantalla

El procedimiento de encendido de la pantalla es el siguiente:

e pulse latecla ENTER

ENTER

e encendido de control del funcionamiento de la pantalla

W &

e visualizacién del ment de primer nivel

AT

El procedimiento de apagado de la pantalla es el siguiente:
e pulse latecla ESC

ESC

NOTA: la pantalla se apaga automaticamente después de 60 segundos de inactividad.

238
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7.2 Combinaciones de teclas

La presién simultanea de las teclas > y ENTER ejecuta un mando de apertura.

== JP

La presion simultanea de las teclas My |, ejecuta un mando de POWER RESET.
(Interrupcidn de la alimentacidn y reinicio del automatismo).

= WS B WA

Manteniendo presionada la tecla UP /> o DOWN |, se inicia el desplazamiento
rapido de los mendus.

En algunos menus se puede ver la unidad de medida del pardmetro, pulsando la
tecla ENTER tras visualizar el valor (en el ejemplo 50 cm).

C=C= | H &=

LM
NN

E=T - m

0 3| =
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7.3 Menu principal

e con lasteclas Py, seleccione la funcidn deseada

==

e pulse latecla ENTER para confirmar

ENTER

Después de la confirmacion de la seleccion se accede al menu de segundo nivel.

Pantalla
H1
BL

AP

Descripcion
AT - Automatic Configurations.
El mend permite gestionar las configuraciones automaticas del cuadro elec-
tronico.
BC - Basic Configurations.
El menu permite visualizar y modificar las configuraciones principales del cua-
dro electronico.
BA - Basic Adjustments.
El menu permite visualizar y modificar las regulaciones principales del cua-
dro electrénico.
NOTA: algunas configuraciones requieren al menos tres maniobras hasta
lograr la regulacion correcta.
RO - Radio Operations.
El mend permite gestionar las operaciones radio del cuadro electrénico.

SF - Special Functions.

El mend permite configurar la contrasena y gestionar las funciones especia-
les en el cuadro electrénico.

CC - Cycles Counter.

Elmenu permite visualizar el nUmero de maniobras realizadas por el automa-
tismo y gestionar las intervenciones de mantenimiento.

EM - Energy Management.

El menu permite visualizar y modificar las configuraciones y las regulaciones
relativas al ahorro energético.

AP - Advanced Parameters.

El mend permite visualizar y modificar las configuraciones y las regulaciones
avanzadas del cuadro electrénico.

NOTA: algunas configuraciones requieren al menos tres maniobras hasta
lograr la regulacion correcta.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.4 Menu de segundo nivel
AT [Automatic Configurations)

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

BE=E=RT

pulse la tecla ENTER para confirmar

Pantalla

T
Vo

|
[y

H U

M
NN

R I

ENTER

Descripcion
RT - Apertura a la derecha.
LF - Apertura a la izquierda.

HO - Configuracion predefinida uso residencial 0.
Esta seleccion carga valores predefinidos para algunos parametros base:

AC - habilitacion cierre automatico :1-2

C5 - funcionamiento mando paso-paso/apertura : paso-paso
RM - funcionamiento mando radio : paso-paso
AM - funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento AUX : paso-paso

SS - seleccion del estado del automatismo al encenderse  : abierto

H1 - Configuracion predefinida uso residencial 1.
Esta seleccion carga valores predefinidos para algunos parametros base:

AC - habilitacion cierre automatico : habilitada
TC - configuracion tiempo cierre automatico : T minuto

C5 - funcionamiento mando paso-paso/apertura : paso-paso
RM - funcionamiento mando radio : paso-paso
AM - funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento AUX : paso-paso

SS - seleccidon del estado del automatismo al encenderse : cerrado

CO - Configuracion predefinida uso comunidad 0.
Esta seleccion carga valores predefinidos para algunos parametros base:

AC - habilitacién cierre automatico : habilitada
TC - configuracion tiempo cierre automatico : 1 minuto
C5 - funcionamiento mando paso-paso/apertura : apertura
RM - funcionamiento mando radio : apertura
AM - funcionamiento de la tarjeta de acoplamiento AUX : apertura

SS - seleccion del estado del automatismo al encenderse  : cerrado
RD - Reset configuraciones generales (SETTINGS RESET).

E=-> (K
02"

C
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Pantalla

Descripcion
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7.5  Menu de segundo nivel BC (Basic Configurations)

e con lasteclas Py | seleccione la funcidn deseada

= == 3C

e pulse latecla ENTER para confirmar

ENTER

Pantalla Descripcion
- é(lzl-_l:lzl;iil[iitt:fji:n cierre automatico. AN 1.3
H L 1-2 - Dependiente de la entrada 1-2 uiN o
SS - Seleccion estado del automatismo al encender-
%eP‘ - Abierto

CL - Cerrado ‘_' P

Indica como el cuadro electrénico considera el auto-
matismo en el momento del encendido o después de
un mando POWER RESET.

SO0 - Habilitacion funcionamiento seguridad de inversion.
ON - Habilitado

OF - Deshabilitado

Ll
Ll
C

M
-

<

Cuando esta habilitado (ON) con el automatismo para- AN N F
do, si el contacto 1-8 esta abierto, se impide cualquier l—' '—,
maniobra.

Cuando estd deshabilitado (OF) con el automatismo

parado, si el contacto 1-8 esta abierto, es posible acti-

var la maniobra de apertura.

L
C3

NI - Habilitacion sistema electrdnico antihielo NIO.
ON - Habilitado
OF - Deshabilitado

Cuando estd habilitado (ON] mantiene la eficiencia
del motorincluso a bajas temperaturas ambiente, au-
menta el tiempo de arranque 5 T hasta el valor méaxi- s M

mo y disminuye el tiempo de aceleracién T { hasta el u U F
valor minimo.

=,
-~

NOTA: para un correcto funcionamiento, el cuadro
electrénico debe estar a la misma temperatura am-
biente que los motores.

Latemperatura de intervencion del NIO se puede con-
figurar mediante la seleccion AP >TN.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.5.1 Menu de tercer nivel BC (Basic Configurations)

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcion H Hvéase el apartado 7.4

Pantalla

i
U

L
-
L5

f

-
—,

3
-
—,

—

L
LM

C3
=]

Descripcion
OL - Modo de piloto de automatismo abierto

ON - Encendido fijo
OF - Intermitente

C5 - Funcionamiento mando paso-paso/apertura.
1-5 - Paso-paso
1-3 - Apertura

RM - Funcionamiento receptor radio.
1-5 - Paso-paso
1-3 - Apertura

AM - Funcionamiento de la tarjeta de mando de aco-
plamiento.

1-5 - Paso-paso

1-3 - Apertura

PP - Configuracion de la secuencia paso-paso desde
el mando 1-5.

ON - Apertura-Stop-Cierre-Stop-Apertura

OF - Apertura-Stop-Cierre-Apertura

S5 - Duracion del STOP en la secuencia paso-paso
desde el mando 1-5.

ON - Permanente

OF - Temporal

0D - Seleccion sentido de apertura.

LF - Apertura hacia la izquierda.

RT - Apertura hacia la derecha.

El sentido de apertura corresponde al del automatis-
mo visto desde el lado inspeccionable.

NOTA: El cambio de estado de RT a LF y viceversa,
provoca un RESET automatico de la tarjeta.
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7.6 Menu de segundo nivel BA (Basic Adjustment)

e con lasteclas 1y |, seleccione la funcidn deseada

== == IR

e pulse latecla ENTER para confirmar

Pantalla

ENTER

Descripcion
MT - Visualizacion del tipo de automatismo.
N3 - Motor con capacidad de 300 kg
N4 - Motor con capacidad de 400 kg
Né - Motor con capacidad de 600 kg
N1 - Motor con capacidad de 1000 kg

NOTA: es un parametro de solo LECTURA.

TC - Configuracion tiempo de cierre automatico. [s]

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de sen-
sibilidad.

e de 0" a 59" con intervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

RP - Regulacion de la medida de apertura parcial. [%]
Regula el porcentaje de maniobra respecto a la aper-
tura total del automatismo.

10 - Minimo

99 - Maximo

TP - Configuracion del tiempo de cierre automatico
después de la apertura parcial. [s]

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de
sensibilidad.

e de 0" a 59" con intervalos de 1 segundo;

e de 1"a 2 conintervalos de 10 segundos.

VA - Configuracion de lavelocidad de apertura. [cm/s]
NOTA:

19 - Maximo conMT >N 1

24 - Méximo conMT > NB

25 - Méximo conMT > N3JoNY

VC - Configuracién de la velocidad de cierre. [cm/s]
NOTA:

19 - Maximo conMT >N 1

24 - Maximo conMT > NB

25 - Maximo conMT >N3JoNY
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Pantalla Descripcion

R2 - Regulacion del empuje en los obstaculos y de la
corriente en apertura [%]
El cuadro electrdnico esta dotado de un dispositivo de

3 seqguridad que, ante la presencia de un obstaculo du- | ’7;9 9
E’ L rante la maniobra de apertura, detiene el movimiento "_‘ u

y efectla una maniobra de liberacion de 10 cm. 50

00 - Empuje minimo
99 - Empuje maximo

R1 - Regulaciéon del empuje en los obstaculos y de la

corriente en cierre [%]

El cuadro electrénico esta dotado de un dispositivo de 7rra

P A | seguridad que, en presencia de un obstaculo durante v U’g 9
\ | la maniobra de cierre detiene o invierte el movimiento.

00 - Empuje minimo 50

99 - Empuje maximo

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.

a

246

IP2163ES - 2014-08-05



IP2163ES - 2014-08-05

7.6.1 Menu de tercer nivel BA (Basic Adjustment]

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcién H Hvéase el apartado 7.4

Pantalla

mnT
4

M
(=

Descripcion
DT - Regulacion del tiempo de reconocimiento del
obstaculo. [s/100]
10 - Minimo
60 - Maximo
NOTA: la regulacion del parametro se realiza en cen-
tésimas de segundo.

MP - Arranque a potencia maxima

ON - Durante el arranque aumenta hasta el maximo el
empuje en los obstaculos.

OFF - Durante el arranque el empuje en los obstacu-
los esta regulado porR 1-R2

ST - Regulacion del tiempo de arranque. [s]
0,5 - Minimo
3,0 - Maximo

TA - Regulacion del tiempo de aceleracion. [s]
0,5 - Minimo (la velocidad inicial es igual al 75% de V' A
- L)

2,0 - Maximo

TD - Regulacion del tiempo de desaceleracion. [%]
10 - Minimo
99 - Maximo

OB - Configuracion del espacio de ralentizacion en
apertura. [cm]

Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura
a partir de la cualinicia la rampa de desaceleracion.
05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas
(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas
ligeramente en pendiente, serd necesario reducir el
espacio de ralentizacion.

CB - Configuracion del espacio de ralentizacion en
cierre. [cm]

Indica la distancia desde el fin de carrera de cierre a
partir de la cual inicia la rampa de desaceleracion.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas
(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas
ligeramente en pendiente, serd necesario reducir el
espacio de ralentizacion.
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Pantalla

PO

C3
C3

C3
M

Descripcion
PO - Regulacion de la velocidad de acercamiento en
apertura. [cm/s]
Indica la velocidad desde el final de la rampa de des-
aceleracion hasta el fin de carrera.
02 - Minimo
10 - Maximo
NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas
(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas
ligeramente en pendiente, serd necesario aumentar
progresivamente la velocidad de acercamiento.

PC - Regulacion de la Velocidad de acercamiento en
cierre. [cm/s]

Indica la velocidad desde el final de la rampa de des-
aceleracion hasta el fin de carrera.

02 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: Si se produjeran vibraciones rapidas seguidas
(chattering) en cancelas de mucho peso e instaladas
ligeramente en pendiente, serd necesario aumentar
progresivamente la velocidad de acercamiento.

00 - Limite de deteccion de obstaculos en apertura
[ecm]

Indica la distancia desde el fin de carrera de apertura
a partir de la cual cualquier obstéaculo seréa considera-
do como un tope.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Este pardmetro esta activo solo siP > FH >
NO

0C - Limite de deteccion de obstaculos en cierre [cm]
Indica la distancia desde el fin de carrera de cierre a
partir de la cual cualquier obstaculo serd considerado
como un tope.

05 - Minimo

99 - Maximo

NOTA: Este pardmetro esta activo solo siAP > F[ >
NO

U539
40

NOTA: efectle las regulaciones de forma gradual y espere a haber realizado al me-
n nos tres maniobras completas antes de que el cuadro electrdnico pueda ajustarse
correctamente y detectar posibles roces durante las maniobras.
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1.7

MenU de segundo nivel RO (Radio Operation]

con las teclas Py L seleccione la funcién deseada

= &= RU

pulse la tecla ENTER para confirmar

Pantalla

-
—_—

=
—

ENTER

Descripcion
SR - Memorizacion de un radiocontrol.
Es posible acceder directamente al mend Memorizacion de un radiocontrol,
incluso con la pantalla apagada, solamente con la opcion Modo de visualiza-
cion de la pantalla configurada en 00 o bien en 03:
- si se efectuara la transmision de un radiocontrol no presente en la memoria;
- sise efectuara la transmision de un canal no memorizado de un radiocontrol
ya presente en la memoria.

> X2, x3...

o'

= /
— o —
E-> 5R 9‘U9 Okl - |5R \\\

>

MU - Indicaciéon del nimero maximo de radiocontro-
les memorizables en la memoria integrada.

Se puede memorizar hasta un maximo de 100 o 200 j
cdédigos de radiocontrol.

4| 412
u oy

M

20 - 200 radiocontroles memorizables
10 - 100 radiocontroles memorizables
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Pantalla Descripcion

RK - Navegacion por el menu mediante el teclado del
radiocontrol.

ON - Habilitado

OF - Deshabilitado

Se recomienda utilizar un radiocontrol NES100TXT.
Con la pantalla apagada, introduzca rapidamente la
secuencia de teclas @@@@@ desde el radio-
control memorizado que se vaya a utilizar.

Aseglrese de que todas las teclas CH estén memo-
rizadas.

ATENCION: durante la navegacién mediante el tecla-
do del radiocontrol, NINGUNO de los radiocontroles
memorizados estara activo.

-
S

Para facilitar la vision y la regulacién, y no tener que
estar pulsando continuamente el mando a distancia,
pulsando una vez la tecla UP 1> 0 DOWN |, los para-
metros van pasando lentamente.

Pulsando dos veces la tecla UP /> o DOWN {, los pa-
rametros van pasando rapidamente.

Para detenerlos, pulse ENTER.

Para confirmar el parametro seleccionado, vuelva a
pulsar ENTER.

Para probar la nueva configuracién, apague la pan-
tallay ejecute un mando de apertura con la tecla (3).
La navegacion mediante el teclado del radiocontrol se
deshabilita automaticamente tras 4 minutos de inacti-
vidad o bien configurando Rk > [JF.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.7.1 Menu de tercer nivel RO (Radio Operation)

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcion H Hvéase el apartado 7.4

Pantalla Descripcion

C1, C2, C3, C4 - Seleccion de la funcion CH1, CH2,
CH3, CH4 del radiocontrol memorizado.
NO - Ninguna configuracion seleccionada
1-3 - Mando de apertura
1-4 - Mando de cierre
1-5 - Mando paso-paso
P3 - Mando de apertura parcial
1-9 - Mando de STOP
Si se memoriza una sola tecla CH (cualquiera) del ra-
diocontrol, se ejecuta el mando 1-3 (apertura/paso-
paso).
Si se memorizan de dos a cuatro teclas CH del mismo
radiocontrol, las funciones combinadas con las teclas Fj
CH son las siguientes:
e CH1 =mando 1-3 apertura / paso-paso;
e CH2 = mando apertura parcial;
*CH3 = ninguna configuracién seleccionada;
e CH4 = mando de STOP.
ATENCION: las opciones 1-3 (apertura) y 1-5 (paso-
paso) estan presentes en alternativa y dependen de la
seleccion BL > R M.
ER - Cancelacion de un solo radiocontrol.

=

ER o 0 @
[@i% Iy >\
®2"
EA - Cancelacion total de la memoria.
FH &= Eq »e=
2" 2"

EC - Cancelacion de un solo codigo.
(USO FUTURO)

'
nC3

_-_,
<_
L

Lo

M Mmoo
Ly

M
m

RE - Configuracion de apertura de la memoria me-

diante mando remoto.

OF - Deshabilitado

ON - Habilitado (solosiI5=> AP0 15—>08 1

Cuando esta habilitado (ON), se activa la programacion

remota.

Para memorizar nuevos radiocontroles sin utilizar el WY
cuadro electrénico, pulse la tecla PRG de un radiocon- u IN
trol GOL4 ya memorizado durante 5 segundos hasta

que se encienda el LED (dentro del radio de alcance

del receptor) y pulse cualquier tecla CH del nuevo ra-
diocontrol.

NOTA: preste atencion porque involuntariamente po-

dria memorizar radiocontroles que no se desean.
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7.8 Menu de sequndo nivel SF (Special Function)

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

= &= 5f

pulse la tecla ENTER para confirmar

Pantalla

0

o

]
L

ENTER

Descripcion
CU - Visualizacion version firmware cuadro electrénico.

G=- E' = 1 1 - Release 1.1 (ejemplo)

SV - Memorizacion de la configuracion del usuario en el médulo de memoria
del cuadro electrénico.

f' 2"

{ejemplo)
Con la seleccion R0 — Ml — 101 se pueden guardar hasta 2 configuraciones
personalizadas en las posiciones de memorial) 1y {JZ solo con el médulo de
memoria presente en el cuadro electrdnico.
ATENCION: en caso de que haya memorizados mas de 100 cédigos radiocon-
trolen el mddulo de memoria del cuadro electrénico, no sera posible guardar
ninguna configuracion usuario.

RC - Carga configgracién.

== o

[ejemplo)

Se pueden cargar las configuraciones de usuario
guardadas anteriormente |} 4y /2 en el modulo de
memoria del cuadro electrénico, o bien cargar las
configuraciones predefinidas disponibles en las
posiciones de memoriaf] 1 82 83y Q4.

01 - configuracion de los parametros para la costa pa-
siva en el borde de cierre y el fin de carrera de parada.
02 - configuracion de los parametros para las costas
pasivas en ambos bordesy el fin de carrera de parada.
03 - USO FUTURO

04 - USO FUTURO

RL - Carga ultima configuracion establecida.

= > > (Ol

Q2"

EICACACY
Ly

El cuadro electréonico guarda automaticamente la Ultima configuracién estable-
cida y la mantiene almacenada en el médulo de memoria. En caso de averia o
sustitucion del cuadro electrénico se puede restablecer la Ultima configuracion
del automatismo introduciendo el médulo de memoria y cargando la Ultima con-
figuracion establecida.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.8.1 Men de tercer nivel SF (Special Function)

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcidn F’ Hvéase el apartado 7.4

Pantalla Descripcion
SP - Configuracion de la contrasena.

\— L J lejemplo] @
JI

NOTA: solamente se puede seleccionar si la contraseia no esta configurada.
La configuracion de la contrasena impide el acceso a selecciones y regulacio-
nes a personal no autorizado.

Es posible anular la contrasena configurada seleccionando la secuencia
JR1=0N, JR1=0FF, JR1=0N.

IP - Introduccion de la contrasena.

= /] "ﬁf%c«ﬁ O -E=- 0K

P (ejemplo] D2
NOTA: solamente se puede seleccionar si la contrasefa esta configurada.
Con contrasefa no introducida se accede en modo visualizacién independien-
temente de la seleccion efectuada con JR1.
Si la contrasefna estd introducida se accede en modo de mantenimiento.

-~

EU - Cancelacion de las configuraciones de usuario y de la ultima configura-
cion establecida en el mddulo de memoria.

F
C=

E=- £ ~&=
02" 02"
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79 Menu de sequndo nivel CC (Cycles Counter)

e conlasteclas Py seleccione la funcion deseada
N v rr
(e (g

e pulselatecla ENTER para confirmar

ENTER

Pantalla Descripcion
CV - Visualizacion del contador total de maniobras.

1/
v B> 88 = B "' BN BE' - 182 maniobras (ejemplo)

CP - Visualizacion del contador parcial de maniobras.

l- P
L ENER ‘BZ‘ > ‘8 _,"9‘ 15‘ - 716 maniobras (ejemplo)

CH - Visualizacion del contador de horas de alimentacion.

-
L

-
~

&= > ‘BQ‘ = ‘B E‘ = ‘5 5‘ - 256 horas de alimentacién (ejemplo)

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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79.1 Men de tercer nivel CC (Cycles Counter)

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcién H Hvéase el apartado 7.4

Pantalla

M
0

(N
0

Descripcion
CA - Configuracion alarma mantenimiento.
Es posible configurar el nimero de maniobras deseado (correspondiente al
contador parcial de maniobras) para la indicacidn de la alarma mantenimien-
to.
Alalcanzar el nitmero de maniobras configurado, la pantalla muestra el men-
saje de alarma )’ [1.

BV 9»%»’8—8‘» BUER 97

(ejemplo)

W= -

(ejemplo)

L% @z - (00) (07) (00) > 700 maniobras (ejemplo)
e

OA - Seleccion modo de visualizacién alarma man-
tenimiento.

00 - Pantalla (muestra el mensaje de alarma )’ [J)

01 - Intermitente (con automatismo cerrado, efectla
4 parpadeos y los repite cada 60 minutos) y pantalla
(visualiza el mensaje de alarma}* []).

02 - Piloto de cancela abierta (con el automatismo
cerrado, efectla 4 parpadeos y los repite cada 60 mi-
nutos).

ZP - Puesta a cero contador parcial maniobras.

=

D2

NN
RSN
N

Para un funcionamiento correcto, se aconseja poner a cero el contador parcial
maniobras:

- después de cada intervencion de mantenimiento;

- después de cada configuracion del intervalo alarma mantenimiento.
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710 Menu de segundo nivel EM (Energy Management)

e con lasteclas Py, seleccione la funcidon deseada

== M

e pulse latecla ENTER para confirmar

ENTER

Pantalla Descripcion
PV - Alimentacion de paneles solares [no suministra-

P | # | dapornosotros)
bV ON-Habilitada
OF - Deshabilitada

ES - Modo “Energy Saving” de corte de alimentacion

de accesorios con automatismo detenido o en stand-

by RECOMENDADO EN CASO DE INSTALACIONES DE

PANELES SOLARES - no se incluye).

ON - Habilitada (los LED estan apagados, en la pan-
talla parpadea el punto rojo de la derecha cada
5s, elintermitentey la luz de cortesia no se ges-
tionan).

OF - Deshabilitada

C3
C3
™M

El modo de corte de alimentacion se activa después de
10 s con la cancela cerrada, o con la cancela detenida
sin cierre automatico habilitado o después de la inter-
— | venciéon de un mando 1-9 - STOP.

E \J El automatismo retoma su funcionamiento normal
tras un mando recibido de la tarjeta radio (GOLR-
GOL868R]J, o tras un contacto (por ejemplo, del selec-
tor de llave) conectado entre G3-G1.

C3
C3
™M

ATENCION:

- Los dispositivos de seguridad GOPAV no son com-
patibles con esta seleccion. Es posible utilizar solo
dispositivos de seguridad SOF.

- SiF ¥ esta habilitado, no es posible realizar instala-
ciones en paralelo o interbloqueadas.

- La salida USB no esté activa con £ % habilitado.

- El recuento de horas de funcionamiento {_ H no esta
activo.

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.
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7.10.1Mend de tercer nivel EM (Energy Management]

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcion H Hve’ase el apartado 7.4

Pantalla

|
L

I——

|
L

Descripcion
LL - Umbral de tension para la indicacion de baterias
casi descargadas (V)
17 - Minimo
24 - Maximo

NOTA: la regulacion se realiza con intervalo de sensi-
bilidad de 0,5V, indicados mediante el encendido del
punto decimal derecho.

LB - Indicacion de baterias casi descargadas

00 - Indicacidn solo en pantalla

01 - Indicacidon en intermitente

02 - Indicacién en piloto de cancela abierta
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71

con las teclas Py | seleccione la funcién deseada

= == HP

pulse la tecla ENTER para confirmar

Pantalla

fH

=
C

=
Co

ENTER

Descripcion

FA - Seleccion del modo del fin de carrera de aper-

tura.
NO -
SX -

PX -

Ninguno

Fin de carrera de parada (tras la activacion la
hoja detiene el movimiento)

Fin de carrera de proximidad (tras la activacidn,
la hoja continla hasta el tope y considera cual-
quier obstaculo como un tope)

(con fin de carrera de serie)

FC - Seleccion del modo del fin de carrera de cierre.

NO -
SX-

PX -

Ninguno

Fin de carrera de parada [tras la activacién la
hoja detiene el movimiento)

Fin de carrera de proximidad (tras la activa-
cion, la hoja continda hasta el tope y considera
cualquier obstaculo como un tope)

[con fin de carrera de serie)

Dé - Seleccion del dispositivo conectado a los bornes

1-6.
NO -
SE -

S41 -

PH -
P41 -

Ninguno

Costa de seguridad (en caso de apertura del
contacto 1-6, tras la parada, se efectla una
maniobra de liberacion de 10 cm)

Costa de seguridad con safety test (en caso de
apertura del contacto 1-6, tras la parada, se
efectia una maniobra de liberacion de 10 cm)
Fotocélulas

Fotocélulas con safety test

D8 - Seleccion del dispositivo conectado a los bornes

1-8.
NO -
SE -
S41 -
PH -
P41 -

Ninguno

Costa de seguridad

Costa de seguridad con safety test
Fotocélulas

Fotocélulas con safety test
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Pantalla Descripcion

ATENCION: es posible que a causa del tipo de automatismo y del cuadro electrénico
algunos menus no estén disponibles.

o e
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7.11.1 Mend de tercer nivel AP (Advanced Parameters)

Al menu de tercer nivel se accede activando la funcién H Hvéase el apartado 7.4

Pantalla

-
C

I—-

I

T
4

—
 —

Descripcion
ED - Habilitacion de diagnostico
Permite guardar periédicamente datos mediante serie
para uso de diagnostico.
NO - Deshabilitada
01 - Control de codificador virtual (NO SE DEBE UTI-
LIZAR)
02 - Historial de alarmas

US - Tipo de uso de contacto C-NO
OF - Contacto siempre abierto

01 - Luz de cortesia

02 - Intermitente LAMP (230 V-]
03 - Cancela cerrada

04 - Cancela abierta

05 - Cancela en movimiento

06 - Cancela en apertura

07 - Cancela en cierre

ON - Contacto siempre cerrado

LU - Configuracion tiempo de encendido luz de cor-
tesia (s)

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de sen-
sibilidad.

NO - Deshabilitada

-de 01" a 59" con intervalos de 1 segundo;

-de 1"a 2" con intervalos de 10 segundos;

-de 2" a3 conintervalos de 1 minuto;

ON - Encendido permanente, apagado mediante man-
do radio

NOTA: La luz de cortesia se enciende al comienzo de
cada maniobra.

LG - Configuracion tiempo de encendido luz indepen-
diente. [s]

La regulacion se realiza con diferentes intervalos de sen-
sibilidad.

NO - Deshabilitada

-de 01" a 59" con intervalos de 1 segundo;

-de 1"a 2" conintervalos de 10 segundos;

-de 2"a3 conintervalos de 1 minuto;

ON - Encendido y apagado mediante mando radio.

NOTA: el encendido de la luz no depende del comienzo
de una maniobra, sino que es posible controlarlo por
separado mediante la correspondiente tecla del radio-
control.
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Pantalla

 H

=

4

=

]
U

M

Descripcion
PA - Paralelo de automatismos (ver ejemplos de apli-
caciones)
Configura el tipo de paralelo de automatismos
01 - Automatismos simultaneos
02 - Automatismos interbloqueados unidireccionales
sin presencia
03 - Automatismos interbloqueados unidireccionales
con presencia en el contacto 1-2

G1 - Configuracion modo entrada G1

NO - Ausente

1-3 - Apertura

1-5 - Paso paso

1-6 - Parada de seguridad

1-8 - Entrada 1-8 [reapertura de dispositivo de seguri-
dad) dependiente de la configuracion AP >T5.

SY - Entrada de sincronismo

PG - Habilitacion de reserva del mando de apertura
de automatismos interbloqueados (ver ejemplos de
aplicaciones).

ON - Habilitado

OF - Deshabilitado

Cuando estd habilitado (ONJ, reserva el mando de
apertura del automatismo 1 en caso de que el auto-
matismo 2 esté ocupado completando la maniobra.

TO - Tiempo de retardo del motor 2 (s) (ver ejemplos
de aplicaciones).

Regula el tiempo de retardo en apertura del segundo
automatismo interbloqueado.

00 - Minimo

30 - Maximo

PT - Apertura parcial fija.

ON - Habilitado.

OF - Deshabilitado

Si estda en ON, un mando de apertura parcial dado en
la cota de apertura parcial se ignora.

Con contacto 1-20 cerrado (por ejemplo con tempori-
zador o selector manual), la cancela se abrira parcial-
mente y si, a continuacién se abre totalmente y luego
se vuelve a cerrar (también con cierre automatico), se
detendra en la cota de apertura parcial.

DO - Configuracion de la maniobra de liberacion en el
tope en apertura. [mm]

00 - Minimo

10 - Maximo

NOTA: No esta activo siF H—> 5

DC - Configuracion de la maniobra de liberacion en el
tope en cierre. [mm]

00 - Minimo

10 - M&ximo

NOTA: No estd activosiFLC = 5 X
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Pantalla

mnT
o

oM
L

|
-
—_—

Descripcion
OT - Seleccion del tipo de obstaculo.
00 - Sobrecorriente o puerta detenida
01 - Sobrecorriente
02 - Puerta detenida

CR - Correccién estimacion velocidad. [mm/s]
NO SE DEBE UTILIZAR (solo para diagndstico)

R9 - Habilitacion de cierre automatico después de
mando 1-9 (STOP) desde terminal de bornes.

OF - Deshabilitado.

ON - Habilitado.

NO - Ninguno. Deshabilita el dispositivo de seguridad
1-9.

SM - Seleccion del modo de funcionamien-
to del dispositivo conectado a los bornes 1-6.
00 - Durante la maniobra, la apertura del con-

tacto de seguridad detiene el movimiento (con
maniobra de liberacion si 16 > SE / 54).
01 - Durante la maniobra, la apertura del contac-
to de seguridad detiene el movimiento (con maniobra
de liberaciéon si 6> SE / 341). Al volver a cerrar-
se el contacto, reanuda la maniobra interrumpida.
02 - Durante la maniobra, la apertura del contac-
to de seguridad detiene el movimiento (con maniobra
de liberacion si 6> SE / 341). Al volver a cerrar-
se el contacto, efectia una maniobra de apertura.
03 - Durante la maniobra de apertura, la apertura del
contacto de sequridad detiene el movimiento (con manio-
bra de liberacion siI6E>SE /54). Alvolver a cerrarse el
contacto, reanuda la maniobra de aperturainterrumpida.
Durante la maniobra de cierre, la seguridad es ignorada.
04 - Durante la maniobra de cierre, la apertura del
contacto de seguridad invierte el movimiento. Duran-
te la maniobra de apertura, la seguridad es ignorada.
05 - Durante la maniobra de cierre, la apertura del
contacto de seguridad detiene e invierte el movi-
miento. Durante la maniobra de apertura, la aper-
tura del contacto de seguridad detiene el movimien-
to (con maniobra de liberacién si 16 = SE / 34).

TN - Configuracion de la temperatura de interven-
cion del sistema antihielo N10. [°C]

Regulacion de la temperatura de trabajo del cuadro
electrénico. El valor no se refiere a la temperatura
ambiente.

NOTA: la regulacién de la temperatura se debe efec-
tuar probando hasta que se resuelva el problema.

-9+9

N
UinN

C3

Ly BCa'™M

Cy B0 &
I [

———
rg
L

—

By B3 &

-920
5

TB - Visualizacion de la temperatura de trabajo del cuadro electronico.

NO SE DEBE UTILIZAR
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Pantalla

1M
ANN

Descripcion
WO - Configuracion del tiempo de predestello en
apertura. [s]
Regulacion del tiempo de anticipacion del encendido
del intermitente respecto al inicio de la maniobra de
apertura mediante un mando voluntario.
00 - Minimo
05 - Maximo
WC - Configuracion del tiempo de predestello en cie-
rre. [s]
Regulaciéon del tiempo de anticipacion del encendido
del intermitente respecto al inicio de la maniobra de
cierre mediante un mando voluntario.
00 - Minimo
05 - Maximo
TS - Configuracion de la renovacion del tiempo de
cierre automatico después de la liberacion de la se-
guridad. [%]
00 - Minimo
99 - Maximo
VR - Configuracion de la velocidad de adquisicion.
[em/s]
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8. Modos de visualizacion pantalla

A B s

8.1 Visualizacion estado automatismo

Bl e ey ey oo o= e sl con e
RP>D5>@e

Pantalla Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicidn intermedia.

M

m Automatismo en apertura.
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Pantalla Descripcion

Automatismo cerrado.

Automatismo abierto.

Automatismo detenido en posicion intermedia.

LJ

Automatismo en cierre.

R

Automatismo en apertura.
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8.2 Visualizacion dispositivos de seguridad y mandos

O o

RA->[15>8 1
AP ->15->@3

Pantalla

Descripcion

1-3 - Mando de apertura.

1-5 - Mando paso-paso.

1-8 - Seguridad con inversion en cierre.

P3 - Mando de apertura parcial.

4P - Mando de cierre con hombre presente.

NX - Recepcion radio (de una tecla cualquiera no memorizada).
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F1 - Fin de carrera de cierre

01 - Deteccién de un obstaculo en cierre

00 - Limite de deteccién de obstaculos en apertura

S1 - Deteccion del tope en cierre

SW - Puerta de desbloqueo abierta.

Cuando la puerta de desbloqueo se cierra, el cuadro electrénico efec-
tla un RESET (alarma ]

MQ - Maniobra de adquisicidn topes mecéanicos en curso.

JR1 - Variacion de estado del jumper JRT.
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PC - Reconocimiento de HOST (PC) conectado.

UD - Desconexién de cable y memoria USB

AO - Reserva del mando de apertura con automatismos interbloquea-
dos.
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8.3 Visualizacion de alarmas y anomalias

B e e

IP2163ES - 2014-08-05

Tipo de Pantalla Descripcion Operacion LED
alarma
MO - Motor seleccionado no adecua- | Configure el cableado motor correc-
M m do. to. -
Iy
M3 - Automatismo bloqueado (abier-  Compruebe los componentes meca-
M j to/cerrado) nicos -
i
M4 - Cortocircuito motor Compruebe la correcta conexién
(Y] L_‘ del motor. «
11 Compruebe el correcto funciona-
miento del motor.
M8 - Error dimensiones cancela de-  Compruebe la cremallera / cadena
"\”' masiado larga (>25 m) de transmisién. -
© M9 - Error dimensiones cancela de- Compruebe manualmente que la

2 'l\/', masiado corta (< 200 mm) hoja se mueve con libertad. -

~O

]

E MB - Fallo del motor durante una|Controle la conexién del motor.

E M maniobra. Compruebe las escobillas de contac-

g i to del motor. -
Sielproblema continla, péngase en
contacto con la asistencia técnica.

MD - Funcionamiento no regular del | Compruebe la conexién del fin de ca-
M T, fin de carrera de apertura motor. rrera de apertura motor.
]
ME - Funcionamiento no regular del | Compruebe la conexién del fin de ca-
"‘1 E fin de carrera de cierre motor. rrera de cierre motor.
MI - Deteccién del quinto obstaculo Compruebe la presencia de obsta-
MT consecutivo. culos permanentes a lo largo de la| o
L carrera del automatismo.
M ML - Fines de carrera invertidos Comprueba la conexion del fin de
carrera.
e <
o RO - Introduccién de un mddulo de Para poder guardar las configuracio-
B} memoria con un nimero de radiocon- | nes de la instalacién en el médulo de
© g troles memorizados superior a 100.  memoria, deberd cancelar algunos
Efo P [A| | Atencién: la configuracion @9 de los radiocontroles memorizados
g -g \ u ese realiza automaticamente. | hasta que el niUmero total sea inferior
g a 100. Configure 9 9.
= La alarma solamente se visualiza 3
veces.
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Tipo de

alarma Pantalla Descripcion Operacion LED
o R3 - Médulo de memoria no detecta- | Introduzca un médulo de memoria
',"i_, D 3 do (con RDX introducido). que funcione o quite el RDX.
zg 1
3
E .§ R5 - Mddulo de memoria no funciona | Sustituya el médulo de memoria.
< o P t (independientemente de RDX)
g v 3
o
A0 - Prueba sensor de sequridad en| Compruebe el funcionamiento co-
el contacto 6 fallida. rrecto del dispositivo SOFA1-A2/
(] GOPAV.

H U Si la tarjeta adicional no esté activada,  *®
compruebe que J] & no se haya confi-
guradoen 5 4y Py

A3 - Prueba sensor de seguridad en| Compruebe el funcionamiento co-
el contacto 8 fallida. rrecto del dispositivo SOFAT-A2/
a GOPAV.
5 H 3 Si la tarjeta adicional no esta activada,| *®
§ compruebe que J] H no se haya confi-
E gurado en 5 4/ Py
@
E A7 - Conexidn incorrecta del contacto | Compruebe la conexién correcta entre
= _, 9 alG3 los bornes 1y 9
< , y7. -
A9 - Alarma cortocircuito salida in- Compruebe el correcto funcionamien-
H 9 termitente to del intermitente. -
AB - Alarma de cortocircuito piloto de | Compruebe el funcionamiento co-
H B cancela abierta rrecto del piloto de cancela abierta. -
® BO - Bateria casi descargada Compruebe la tension de la bateria.
g B 7 Sustituya la baterfa.
= w
PO - Falta de tensiéon de red Compruebe que el cuadro electré-
P m nico esté correctamente alimenta-
S do.
o
g8 y Compruebe el fusible de linea.
k] E Compruebe la alimentacion de red.
< E P1 - Tensién micro insuficiente Compruebe que el cuadro electré-
© nico esté correctamente alimenta-

0

do.
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Tipo de
alarma

Alarma interna
cuadro electrdnico

Alarma interna
cuadro electrénico

Alarma interna
cuadro electrénico

Servicio

Pantalla

-~
Ny

-

== || =

1
0|

==

-
~

-
—_—

C3

==t | == == ||| == == ] =

-a

Descripcion

12 - Falta de comunicacién entre los
automatismos en paralelo.

|7 - Error parametro interno fuera
de los limites

I8 - Error secuencia de programa

IA - Error pardmetro interno (EE-
PROM]

IB - Error parametro interno (RAM)

IC - Error time out maniobra (>5 min
o0 >7 min en adquisicién)

IH - Alarma sobrecorriente con mo-
tor parado

IM - Alarma MOSFET motor en cor-
tocircuito

|0 - Circuito de potencia interrum-
pido (MOSFET motor abierto)

IR- Mal funcionamiento relé motor

Operacion

Compruebe las conexiones G1
[MASTER] - G3 (SLAVE) y G3 (MAS-
TER) - G1 (SLAVE).

Efectle un reset.

Sielproblema continta, péngase en
contacto con la asistencia técnica.
Efectle un reset.

Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.
Si el problema continta, cambie el
cuadro electronico.

Efectle un reset.
Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.
Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Compruebe manualmente que la
hoja se mueve con libertad.

Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.

Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.
Si el problema continta, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.
Si el problema continda, cambie el
cuadro electrénico.

Efectle un reset.
Si el problema continta, cambie el
cuadro electrénico.

XX - Reset del firmware (SOLO INDICACION)

VO - Intervencién de mantenimiento
necesaria.
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9.

Puesta en marcha

A ATENCION Las maniobras correspondientes al punto 5 se realizan sin seguros.

1-
2-

7-

8-

Solo es posible ajustar los pardmetros de la pantalla con el automatismo
parado.

El automatismo ralentiza automaticamente cuando se acerca a los
retenes de tope o a los fines de carrera de parada.

Después de cada encendido, el cuadro electrénico recibe un RESET y la
primera maniobra es realizada a velocidad reducida (adquisicién de la
posicién del automatismo).

Conecte con puente los contactos de seguridad N.C.

Si se utilizan, regule los fines de carrera de parada en apertura y cierre.

NOTA: debe mantener pulsados los fines de carrera hasta que se complete la maniobray luego
debera posicionarlos como se indica en el manual de instalacion Ditec NEOS.

Configure el sentido de marcha en el mend [ T.

Mueva manualmente la cancela corredera y compruebe que todo el recorrido sea regulary
que no haya roces.

Alimente y controle el funcionamiento correcto del automatismo con sucesivos mandos de
aperturay cierre (véase el apartado 7.2).

Compruebe la intervencion de los fines de carrera, si los hubiera.

Conecte los dispositivos de seguridad JFy JJH — 5 Y/ (quitando los puentes correspon-
dientes) y compruebe que funcionen correctamente.

Para modificar las configuraciones de velocidad de maniobray ralentizacion, tiempos de cierre
automatico y empuje sobre los obstaculos, consulte el menu.

Conecte otros accesorios, si los hay, y controle su funcionamiento.

ATENCION: Controle que las fuerzas operativas de las hojas respeten lo requerido por las normas
EN12453-EN12445.

9-

Si lo desea, puede memorizar los radiocontroles con el mando 7 [] > %3 .

10- Cuando finalice la puesta en marchay los controles, vuelva a cerrar el contenedor.

Lo
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10. Deteccidn de averias

Problema

Causa posible

Indicacion
Alarma

/

Operacion

El automatismo no abre o
no cierra.

No hay alimentacion.

El fusible de linea estd fun-
dido.

Los contactos de seguridad
no estan conectados correc-
tamente o bien la costa de
seguridad autocontrolada no
funciona correctamente.

Las fotocélulas estan activas.

Averia en el motor

273

PO

Compruebe el cable de ali-
mentacion.

Sustituya el fusible.

Compruebe las conexiones
a los bornes 6-8 del cuadro
electrénico y las conexiones
a la costa de seguridad auto-
controlada.

Compruebe que las fotocélu-
las estan limpias y funcionan
correctamente.

Compruebe el borne 9 en el
cuadro electrénico.

Compruebe la conexién del

motor, si el problema conti-
nla, péngase en contacto con
el Servicio de asistencia.




Problema

Causa posible

Indicacion
Alarma

/

Operacion

Los seguros externos no se
activan.

Conexiones incorrectas entre
fotocélulas y cuadro electrd-
nico.

I[)omp?uebe lavisualizacién de
-b I

Conecte los contactos de segu-
ridad N.C. en serie entre ellos
y retire los eventuales puentes
que hubiera en el terminal de
bornes del cuadro electrénico.

Comprueba la configuracion

de AP>16by AP->18

El automatismo abre/cierra
por un corto tramo y se de-
tiene.

Hay roces.

M3
MI

Compruebe manualmente
que el automatismo se mueva
libremente, controle la regula-
conde? YR

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia.

El radiocontrol tiene
poco alcance y no fun-
ciona con el automa-
tismo en  movimiento.

La transmision radio estd
obstaculizada por estructuras
metalicas y muros de hormi-
goén armado.

Instale la antena en el exterior.

Sustituya las baterias de los
transmisores.

El mando radio no funciona.

Falta el mddulo de memoria
o el médulo de memoria es
incorrecto.

“0=0=0
(W (I ]

Apague el automatismo e intro-
duzca el médulo de memoria
correcto.

Controle la correcta memori-
zacion de los transmisores en
la radio incorporada. En caso
de averia del receptor radio
incorporado en el cuadro elec-
trénico, existe la posibilidad
de extraer los cddigos de los
radiocontroles extrayendo el
maédulo de memoria.

El intermitente no funciona.

Lampara fundida o cables del
intermitente desconectados o
en corto.

AY

Compruebe la ldmpara y/o los
cables.

Péngase en contacto con el
Servicio de asistencia

El piloto de cancela abierta
no funciona.

Lampara fundida o cables
desconectados o en corto.
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Compruebe la ldmpara y/o los
cables.

Pdngase en contacto con el
Servicio de asistencia
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11. Ejemplo de aplicacion para cancelas correderas

Cuando el cuadro electrénico CS12M se usa en aplicaciones para automa-
tismos correderos, se pueden realizar las siguientes conexiones:

- configure el sentido correcto de apertura:

[ = e=ATEE= =R T o

M = = A T o =) F e ok

Ejemplo 1 - La hoja se detiene en los topes mecanicos (configuracion de serie)
Configure

E=CEAPECE C=F ABENDE oK
ECAPEE EEffEN]EE

(]

K

Ejemplo 2 - La hoja se detiene en los fines de carrera [configuracién con fines de carrera de
serie instalados)

Conecte los fines de carrera al borne %

Configure
== AFPEEE G f ABE S (B 0k
O AP EE O [ E= S ¢ E Ok

Con estas configuraciones, si se detecta algun obstaculo, durante la maniobra de apertura la hoja
se detiene con maniobra de liberacién, durante la maniobra de cierre la hoja vuelve a abrirse.

Ejemplo 3 - La hoja se detiene en los topes mecanicos e invierte el sentido ante los obstaculos

Lsw
Conecte los fines de carrera al borne

Configure

EEAPEE E=fAEP (B ok
EEAPEE Ef [EP ) E Ok

Con estas conexiones, la hoja se detiene en su propio tope mecéanico de cierre y apertura.
Durante la maniobra de apertura, si se detecta algtin obstaculo antes de la intervencién del fin de
carrera de proximidad, la hoja se detiene con maniobra de liberacion; después de la intervencion
del fin de carrera de proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.

Durante la maniobra de cierre, si se detecta alglin obstaculo antes de la intervencién del fin de
carrera de proximidad, la hoja vuelve a abrirse; después de la intervencion del fin de carrera de
proximidad la hoja se detiene en el obstaculo.
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12. Ejemplos de aplicacion para cancelas corre-
deras con alimentacion de paneles solares.

Corte la abrazadera existente.

0z S
:

Apertura $———H
Cierre p—

Stop

SLI67€Z
:

Apertura|—/
prioritaria

Saque los cables con los fas-
ton rojo (positivo) y marrén
(negativo) del puente de dio-
dos.

ooo

[@] esc

BAT

Conecte los cables de los pa-
neles solares a 24 V= [no su-
ministrados por nosotros); el
negativo al cable marrdn (-] y
el positivo al cable rojo (+).

NES100BBU
- Obligatorio -

==
(0

+
Paneles solares

CS12M

24V-

L Eoto s

AP-G 151

Efectle las conexiones como se ha indicado arriba.

Configure PV yE 5>0N

Para otras selecciones y/o regulaciones eventuales relativas a la gestién de la baterfa, consulte

el apartado 7.10.1.

NOTA: El modo de corte de alimentacion se activa después de 10 s con la cancela cerrada, o
con la cancela detenida sin cierre automatico habilitado o después de la intervencion de un

mando 1-9 - STOP.

El automatismo retoma su funcionamiento normal tras un mando recibido de la tarjeta radio
(GOLR-GOL868R), o tras un contacto de apertura prioritaria (por ejemplo, del selector de lla-

ve) conectado entre G3-G1.
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13. Ejemplos de aplicacion para automatismos en

paralelo

®

|

Con estas configuraciones, un obsta-
culo en el cierre provocara la reaper-
tura de ambos automatismos.

Un obstaculo en la apertura provo-
caré solo la parada del automatismo
correspondiente.

1. Desconecte los conectores 1-G1-
G3 de los cuadros electrénicos.

2. Configure mediante la pantalla los
siguientes pardmetros en ambos
automatismos:

Configure los parametros avanzados.
AT-AA = OK

Configure los modos de entrada.
AP-G1-5Y

Configure el modo paralelo de los
automatismos.

AP-PA-01

3. Vuelva a conectar los conectores
1-G1-G3.

4. Habilite el cierre automatico
BC>ACs1-2enambos automa-
tismos, conectando con puente los
contactos 1-2.

5. Configure el tiempo de cierre au-
tomatico deseado (BA > TL) del
automatismo MASTER.

Configure el tiempo de cierre au-
tomatico al maximo (BA > T L) del
automatismo SLAVE.

Con esta configuracion, los auto-
matismos efectuaran la maniobra
de cierre simultdneamente cuan-
do pase el tiempo configurado por
TC del automatismo MASTER.

6. Instale un solo receptor radio
GOLR - GOL868R.

peplnbas uod einjladeay

GOLR
GOL868R
v

=4
RDX

Salida 24 V=

Parada de seguridad [

]

I
Intermitente @ b

7 |1
o | il

Paso-paso l—/—
Apertura parcial —4

ooo

Cierre automético

exterior
Apertura

Cierre
Stop

Lampara de estado
Epe?automat\smo

CS12M Master

0| == |
H

Salida 24 V=

Parada de |_/r

seguridad

X}
RDX

Intermitente |—:7‘— b

ooo

Cierre autom

exterior

Stop

del automatismo

Lampara de estado L—&—H

CS12M Slave
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14. Ejemplos de aplicacion para automatismos
con interbloqueo bidireccional sin deteccidn

de presencia

Con estas configuraciones, un man-
do 1-3 inicia una maniobra de aper-
tura del automatismo MASTER,
cerrard después del tiempo confi-
gurado con BA > TL transcurrido
el tiempo de retardo configurado con
AP > T se abrira el automatismo
SLAVE, y cerrara después del tiempo
configurado con BA>T L.

1. Desconecte los conectores 1-G1-
G3 de los cuadros electrénicos.

2. Configure mediante la pantalla los
siguientes parametros en ambos
automatismos:

Configure los parametros avanza-
dos.

AT-AA = (0K

Configure los modos de entrada.
AP-G1-5Y

Configure el modo paralelo de los
automatismos.

RP-PR-82

3. Vuelva a conectar los conectores
1-G1-G3.

4. Configure los mandos de radio
RO-C 1-1-3

5. Habilite el cierre automatico
BLC>ALC>!- enambos automa-
tismos, conectando con puente los
contactos 1-2.

6. Configure el tiempo de cierre au-

tomatico deseado (BA>T L)

. Configure el tiempo de retardo

HP>TDO(de0a30s)

8. Es posible habilitar la funcién de
reserva 3L > PG > ON en caso
de que un vehiculo aparezca en
la misma direccién mientras otro
esta todavia pasando.

Un segundo mando de apertura
se memorizard y se realizard en
cuanto termine el ciclo en curso.
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15. Ejemplos de aplicacion para automatismos
con interbloqueo bidireccional con deteccion

de presencia

Con estas configuraciones, un man-
do 1-3 inicia una maniobra de aper-
tura.

El cierre automatico se habilita solo
cuando el vehiculo activa el disposi-
tivo de deteccidn.

Para las conexiones y regula-
) ciones, consulte el capitulo 14.

Es posible conectar dos automatis-
mos con funcionamiento monodi-
reccional con deteccién de presencia
instalando un dispositivo de detec-
cién entre los dos automatismos (ej.
espira magnética).

Conecte los bornes 1-2 del automa-
tismo MASTER, el cierre automético
se habilita solo cuando el vehiculo
activa el dispositivo de deteccidn.
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Todos los derechos relativos a este material son propiedad exclusiva de Entrematic Group AB.

Aunque los contenidos de esta publicacion se hayan redactado con la maxima atencién, Entrematic Group AB no puede
asumir ninguna responsabilidad por dafios causados por eventuales errores u omisiones en esta publicacién. Nos
reservamos el derecho de aportar eventuales modificaciones sin previo aviso. Copias, escaneos, retoques o modificaciones
estan expresamente prohibidos sin una autorizacion previa por escrito de Entrematic Group AB.
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